
 
 
 
 

加速規配置 
  



GF_Z 

GF_Y 
GF_X 

控制室 

X(+) 

X(+) X(-) 



1F_BX 

1F_BY 

1F_AY 

1F_AX 

1F_AZ 

1F_BZ 

1F_CX 

控制室 

X(+) X(-) 



2F_BX 

2F_BY 

2F_AY 

2F_AX 

2F_AZ 

2F_BZ 

2F_CX 

控制室 

X(+) X(-) 



 

RF_BX 

RF_BY 

RF_AY 

RF_AX 

RF_AZ 

RF_BZ 

RF_CX 

控制室 

X(+) X(-) 


